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WYBOR KONSTRUKTORA

Sterowanie silnikami matej

mocy (2)

W marcowym numerze Elektroniki Praktycznej
opublikowalismy pierwszq czes$¢ przeglqdu ukladéw
scalonych przeznaczonych do sterowania silnikami:

DC, BLDC i krokowymi. Ten artykul jest jego

kontynuacjq prezentujqc oferte firm Toshiba,

ON Semiconductor, Microchip oraz Infineon.
Warto wiedzie¢ ,,co w trawie piszczy”, poniewaz
konstruujqc urzqdzenia elektroniczne wczesniej
czy pdzniej napotkamy problem zasilania silnika
elektrycznego — warto co nieco wiedzie¢ na
temat gotowych rozwiqzan, ktére oszczedzajq czas
i pieniqdze.

Warto wspomnieé, czego nie zrobilem w poprzednim artykule, ze
sterowanie silnikiem nie wymaga ukladu scalonego i moze by¢ wyko-
nane za pomocg komponentéw dyskretnych. Jednak takie rozwigzanie
zajmuje wiecej miejsca na plytce drukowanej i moze by¢ kosztowne.
Dodajmy do tego, ze zazwyczaj drivery silnikéw sg wyposazane w za-
bezpieczenia przed przecigzeniem, przepieciem, przegrzaniem itp.
Oczywiscie, ich wykonanie za pomocag komponentéw dyskretnych
jest jak najbardziej mozliwe, jednak zajmuje czas i wymaga miejsca
w obudowie urzadzenia. Dlatego abstrahujac od sytuacji, w ktérych
nie ma innego wyjscia (np. ze wzgledu na ogromne natezenia pradéw
uzwojen silnika czy wysokie napiecie) stosowanie gotowych, scalo-
nych rozwigzan jest rozsgdne i ma sens.

Toshiba Components

Uktady scalone Toshiby pamiegtam gtéwnie z rozbieranych dru-
karek i dyskow twardych. Sg one uzywane masowo przez wielu pro-
ducentéw, a chyba wigkszosci konstruktorom Toshiba Components
kojarzy sie wlasnie nie z elementami biernymi, ale z tranzystorami
duzej i §redniej mocy oraz r6znymi ukladami scalonymi stuzacymi do
sterowania lub zasilania.

Przeglad oferty firmy zamieszczono w tabeli 4. Po wigcej szczego-
16w warto siegna¢ na strong internetowa. Niegdy$ gtéwna przeszkoda
w stosowaniu tych uktadéw scalonych byta trudnos¢ w ich zakupie,
jednak teraz — w dobie dystrybutoréw globalnych — nie powinno by¢

Dodatkowe materiaty na CD/FTP:
ftp://ep.com.pl, user: 20637, pass: 7430ukcs
* pierwsza cze$¢ artykutu

klopotéw z zaopatrzeniem. Wyroby Toshiby warto poleci¢ tym bar-
dziej, ze stosuje ona swoje uklady scalone w wytwarzanym sprzecie
powszechnego uzytku, pamieciach masowych itp.

ON Semiconductor

Firma ON Semiconductor ma tak ogromna oferte, Ze nie zmiescita
sig ona w caloéci w tabeli 5. Jedynie zasygnalizowano w niej obecnos$é
np. ukladéw przeznaczonych do sterowania silnikami krokowymi,
ale nie sposéb ich wszystkich wymieni¢. Ich lista obejmuje ponad
200 pozycji, w réznych obudowach, o réznych parametrach stopnia
mocy, z réznymi kontrolerami zawartymi w strukturach poszczegél-
nych uktadéw scalonych. Dlatego warto zapoznaé sie z ofertg firmy
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MiCROCHIP |
MTCHB10 |

§

korzystajac z jej strony internetowej (adres w tab. 5) oraz wygodnych
narzedzi filtrujacych.

Microchip

Filozofia przyjeta przez Microchipa jest odmienna, niz w wypad-
ku pozostatych producentéw. Microchip nie oferuje rozbudowanych,
wyspecjalizowanych uktadéw scalonych, ale uniwersalne mikrokon-
trolery, noty aplikacyjne i stopnie mocy. Dlatego, mimo iz jego oferta
wyglada dosy¢ skromnie w tabeli 6, mozna bez wiekszych trudnosci
zbudowac¢ uklad sterowania dowolnym silnikiem korzystajac z drive-
réw mocy i not aplikacyjnych, ktérych wiele zamieszczono na stronie
internetowej firmy. Co wazne, mozna tam znalez¢ dokumentacje opi-
sujacyg dziatanie silnika od og6léw (np. jak dziala silnik szczotkowy
i jakie problemy mozna napotka¢ budujac obwody jego zasilania) do
szczegotéw (ktérego mikrokontrolera uzyé, jak wyglada jego aplikacja
i gotowy program sterujacy).

Infineon

Oferta tej firmy jest od lat zwigzana z automatyka, energetyka
i przemystem motoryzacyjnym. Filozofia Infineona jest podobna jak
Microchipa — mozna w niej znalez¢é doskonale mikrokontrolery stu-
zace do sterowania napedami oraz elementy wykonawcze, natomiast
sama tabela 7, w ktérej wyszczegélniono ,gotowce” wyglada stosun-
kowo skromnie. Niemniej na stronie internetowej firmy mozna zna-
lez¢ sporo not aplikacyjnych oraz przykladéw uzycia komponentéw.

Przyznam sig, ze przegladajac oferty wielu firm zaczalem zastana-
wiacé sig czy filozofia Microchipa lub Infineona nie jest stuszna. Zgoda
- niewielka liczba komponentéw nie pozwala na wybranie gotowego
rozwigzania dla kazdego wypadku i wymaga zaangazowania czasu
i srodkéw w celu opracowania aplikacji sterujacej, jednak — co wazne
— mozna sie w niej zorientowac i jako$ nad nig ,zapanowac”. Nie sg
potrzebne skomplikowane filtry i narzedzia, i doradcy uczestniczacy
w procesie wyboru i zakupu komponentow.

Jacek Bogusz, EP
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Tabela 5. Sterowniki si

kowane przez firme ON Semico

Napiecie
’ , zasilania Prad Prad no- ,
Typ uktadu REE :kroco- silnika szczytowy | minalny If(l::tsr ?)lI’i Uwagi
v Min...Maks. | [A] (Al
v
LB11650 8...30 2 1,5 Driver PWM, czujnik rezystancyjny
LB11651 8...30 4 3 Driver PWM, czujnik rezystancyjny
LB1641 5...18 1,6 Petny mostek, funkcja hamowania
LB1830MC 3...9 0,5 0,5
LB1843V 2,2...10,5 0,8 0,8 Petny mostek o niskim napieciu nasycenia; 43V i 41T
LB1930MC 2,2...11 1,0 — czujnik rezystancyjny
LB1938FA 2,2...10 0.8
LB1941T 25..10,5 0,6 Petny mogtek o statym pradzie wyjsciowym, czujnik
rezystancyjny

Lv8o11v 2...1,5 1 Petny mostek
Lv8013T 2...16 3,8 1,2 Interfejs Petny mostek
Lv8018W 1.2...55 0,5 rownoleglty | 4 petne mostki, PWM
LV8019LP 3...8,4 5 1,2 Petny mostek
V8019V 3..84 5 1,2 Dwukierunkowy driver silnika
LV8475LP Drivery 2,5...6 0.5 Sterownik silnika o statym napieciu wyjsciowym

szczotkowych - : _—
Lvg4o0v e 4...16 3,8 1,2 Dwukierunkowy driver silnika

silnikow DC
V8401V 4...16 3,8 1,2 Dwukierunkowy driver silnika
Lv8417CS 2...12,6 3,8 1 Moze stuzy¢ do sterowania silnika krokowego
Lv8760T 9...38 4 3
Lv8761V 9...38 4 3 Petny mostek; czujnik rezystancyjny
Lv8762T 9...38 1,5 1
NCV7703B 5,5...40 5 3 Potréjny mostek H
NCV7708B 5,1...40 2 1,8 SPI Sterownik podwojny
NCV7729 5...40 13 9,6 SPI Petny mostek
STK681-300 Do 52 5 2,9
STK681-310 Do 52 8 4,2

Interfejs -
STK681-320 Do 52 8 5,2 . Dla silnika szczotkowego DC
réwnolegty

STK681-332-E Do 52 12 8,5
STK681-352-E Do 38 12 6.4
TDA1085C 16...110 0,2 0,19 Uniwersalny kontroler silnikow
AMIS-30422...543 6...40 0,8...10 0,8...10 SPI Kontrolery z funkcjg mikrokroku (1/16...1/128)
AMIS-30621, AMIS-30623 6...40 0,8 0,8 LIN Kontrolery z funkcjg mikrokroku (1/16)
AMIS-30622, AMIS-30624 60...40 0,8 0,8 12C Kontrolery z funkcjg mikrokroku (1/16)
AMIS-30422 6...40 20* 15* SPI Kontroler, wymaga stopnia mocy
AMIS-39100 Dri 3,0 0.35 spl eryer do sterowania dowolnym obcigzeniem, w tym

rivery silnikiem
LB11847 silnikéw 10...50 1,75 1,5 Rownolegly | Driver sterowany PWM

krokowych
LB11946 10...50 1,2 1 SPI Driver sterowany PWM
LB11948T 3...18 0,5 0,4 Rownolegly | Driver sterowany PWM
LB1838JM 1,8...10,5 - 1 Réwnolegly | Driver dwukierunkowy, 1-kanatowy
LB1838M 1,8...10,5 - 1 Rownolegty | Driver dwukierunkowy, 2-kanatowy
LB1946 10...50 1,75 1.5 SPI Driver o pradzie regulowanym za pomocg PWM

Uwaga: petna oferta sterownikow silnikéw krokowych zawiera ponad
PowerSolutions/parametrics.do?id =407

200 uktadéw scalonych. Po wiecej informacji zajrzyj na http://www.onsemi.com/

Lv8800ov

LV8804FV

V8804V

LV8805SV

Lv8805V

LV8824QA

LV8827LFQA

LV8829LFQA

LV8860V

MC33033

MC33035

M(C33039

NCV33035

STK984-091A-E

Drivery
silnikow
bezszczotko-
wych

0,7 PWM Driver 3-fazowego silnika wentylatora
Driver silnika 3-fazowego
1,2 DC Driver 3-fazowego silnika wentylatora
6...16 1,2 PWM Driver 3-fazowego silnika DC
1,2 PWM Driver 3-fazowego silnika wentylatora
0,05 DC Sterownik (wymaga stopnia mocy)
Driver 3-fazowego silnika DC
Driver 3-fazowego silnika DC
6...34 0,7 PWM Driver silnika 1-fazowego
10...40 0,1 0,1 Kontroler 3-fazowego silnika DC
10...40 0,1 0,1 Kontroler silnika DC
55...7,5 0,02 0,02 Kontroler
10...40 0,1 0,1 Kontroler silnika DC
8...18 180 20 Réwnolegly | Sterownik silnika BLDC

102
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Sterowanie silnikami matej mocy (2)

Tabela 6. Sterowniki silnikow matej mocy produkowane przez firme Microchip

Napiecie zasila- .
nia_silnika Prad szczy- | Prad nomi-
Typ ukfadu Opis skrocony 5 towy nalny Sposdb kontroli Uwagi
Min...Maks.
[A] [A]
vl
MTS2916A 10...40 1,0 0,75 Rownolegly (PH1/2. |y hiroler silnika bipolarego
. S, 101/02, 111/12)
Drivery silnikow Kontroler silnika bipolarnego lub dwdch
MTs62c1on | KTOkowych 10...40 1,0 075 Rownolegly (PH1/2. | iiikéw DC (wyprowadzenia kompatybilne
101/02, 111/12)
z Allegro 6219).
MTD6501C 2...14 - 0,8 PWM (fmax=20 kHz)
MTD6501D Dri iIniko 2...14 - 0,5 PWM (fmax=20 kHz) Driver 3.f iInika DC (b X
MTD6501G rivery silnikow : 0,8 PWM (fmax=23 kH2) river 3-fazowego silnika (bez sensoréw)
bezszczotkowych - np. silnika wentylatora
MTD6502B 2...55 - 0, PWM i/lub PSM
MTD6505 2...55 - 0,75 PWM i/lub PSM

Tabela 7. Sterowniki silnikbw matej mocy produkowane przez firme Infinec
Napiecie zasila- Prad szczy-
Typ ukfadu Opis skrocony nia Al towy st il Sposdb kontroli Uwagi
Min...Maks. B [A]
V] [A]
TLE4726G 230 1.0 0.8 Réwnolegty (PH1/2, 101/02
w y ' '
12;437722%6 Drivery silnikow g;g }8 8;2 111/12) Kontroler silnika krokowego, bi-
krokowych ! 4 - polarnego lub silnika pradu DC
TLES444SL 8...18 1,0 0,75 F,\‘I’I‘_I";""'eg'y (INT...4, EF172,
TLE4207G 2...40 2,0 08 E;"""degiy (INT/Z, INH. oo dwsjny pétmostek
. o Réwnolegly (IN1...4, . .
TLE4208G Drivery silnikéw | 2---40 2,0 0.8 INH12/34, EF12/34) Poczwérny pétmostek
TLE6208-3G fzgi‘;ts';‘g‘z"éﬁgw 4 1240 12 0,6 SPI Potréjny potmostek
TLE6208-6G y 2...40 1,0 0,6 SPI Szes¢ potmostkow
TLE84106EL 7...18 2,0 0,8 SPI Szes¢ potmostkow
TLE84110EL 7...18 2,0 0,8 SPI Dziesie¢ potmostkow
REKLAMA

ASTAT Sp. z o.0.

ul. Dgbrowskiego 441,
B0-451 Poznan,

tel.: 61 848 88 71,

fax: 61 848 B2 76,
www.astat.com.pl,
e-mail: info@astat.com.pl
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