MINIPROJEKTY

Uniwersalny sterownik silnikéw DC

Uktad L298 jest sterownikiem silnikéw zawierajgcym dwa mostki H.
Umozliwia sterowanie dwoma silnikami prqdu stalego lub jednym
bipolarnym, 4-przewodowym silnikiem krokowym. Najwazniejszq
zaletq jego jest duzy przedzial napie¢ zasilania silnikéw (do

46 V) oraz duze maksymalne prqdy obciqzenia: 2 A ciqgly, do

>>e Na CD: karty katalogowe i noty aplikacyjne elementéw oznaczonych w wykazie elementéw kolorem czerwonym

Schemat ideowy sterownika silnikéw DC
pokazano na rysunku 1. Jest to typowa aplika-
cja uktadu L298. Szybkie diody Schottky dota-
czone do wyjé¢ ukladu zabezpieczajg go przed
przepieciami. Modul sterownika wyposazono
w stabilizator napiecia 78M05 (U2) zasilajacy
cze$¢ cyfrowg uktadu L.298. Dodatkowo, to na-

AVT-1724 B

AVT-1724 C

Wykaz elementow:

R1...R3: 10 kQ (805)

C1, C2: 100 nF (805)

C3, C4: 10 pF/50 V

D1...D8: SS14

PWR, LED2...LED4: dioda LED

U1: L298

U2: 78M05

ztacze ARK2/500 - 2 szt. i ARK3/500 - 1 szt.

listwa goldpin 8 pinéw + jumper 2 szt.

radiator

Dodatkowe materiaty na CD/FTP:

ftp://ep.com.pl, user: 32858, pass: 4285avne

« wzory ptytek PCB

« karty katalogowe i noty aplikacyjne elementow
oznaczonych w Wykazie elementow kolorem
czerwonym

Projekty pokrewne na CD/FTP:

(wymienione artykuty sa w catosci dostepne na CD)

AVT-1619  AVTduino Motor - driver silnikow dla
Arduino (EP 9/2011)

AVT-1519 Sterownik silnika do modeli RC
(EP 4/2009)

AVT-1469 Generator PWM - regulator mocy silnika
DC (EP 8/2008)

AVT 2843 Reversible motor driver (EdW 10/2007)

* Uwi
Zestawy AVT moga wystepowaé w naster d]acych wersjach:
AVT XxXx to zaprogramowany uktad. Tylko i wytacznie. Bez elementow.
dodatkow

AVT xox A plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jesli w opisie

AVT xxxx A+ plytka drukowana i zaprogramowany uktad (czyh polqczeme

wersji A i wersji UK) bez elementow dodatkow:

plytka iRt (lub ptytki) oraz komplet e wymie-

niony wzalaczniku_pdf

to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy

wlutowane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie

zaznaczono wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma obudowy

ani elementow dodatkowych, ktére nie zostaty wymienione

w zataczniku

oprogramowanie (nieczesto spotykana wersja, lecz jesli wyste-

puje, to niezbedne oprogramowanie mozna sciagnac, Klikajac

w link umieszczony w opisie_kitu)

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma

zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania zamoéwienia upewnij sie, ktora
A+, B lub C). http://sklep.avt.pl

AVT xxxx B
AVT xxxx C

AVT xxxx CD

wersje zamawiasz! (UK, A,

3 A chwilowy.

piecie doprowadzono do zlacza CON1, a o jego
wystepowaniu informuje dioda LED ,PWR”
Diody LED2...LED5 informujg o zadziataniu
i kierunku obrotéw dolgczonego silnika. Uru-
chomienie silnika odbywa si¢ poprzez podanie
logicznej ,,1” na odpowiednie doprowadzenie
EN mostka oraz odpowiedniej kombinacii ,,0”
i,,1” na doprowadzenia IN1...IN4. Przykltadowe
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Rysunek 1. Schemat ideowy sterownika silnika z L298

sygnaly sterujace dla dwdch silnikow elektrycz-
nych umieszczono w tabeli 1, natomiast dla
jednego krokowego w tabeli 2.

Schemat montazowy urzadzenia pokazano
na rysunku 2. Sterownik wykonano na lami-
nacie dwustronnym z uzyciem elementéw do
montazu powierzchniowego. Montaz jest typo-
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